
카메라센싱을 활용한 작업자
관리 시스템

배경

설계 목표

딥러닝

YOLOv4

프로그램 예시

실내 측위 시스템

Aruco maker

기대 효과
작업자의 안전장비 미착용으로 인한 위험 상황인지 가능

작엽현장 사고율 저감을 통한 생산성 향상

인력난으로 인한 관리 미흡 개선

현장의 다양한 위험요소에 유동적인 대처 가능

건설 현장 작업자 실내 위치파악을 위한 시스템 개발

실내 위치파악 관측 시스템 개발

딥러닝 기술을 이용한 안전장비 착용여부 식별

2022년도 산업재해 재해자 및 사망자 현황분석

고용노동부의 2022년도 산업재해

현황분석에 의하면

재해자 부분에서 24.0%로 두 번째로

높은 비중을

사망자 부분에서 24.2%로 가장 높은

수준을 차지하고 있음

건설 사고사례 통계

최근 1년간 안전관리자 수급 여건의 변화

건설 현장에서의 인력난 문제는 안전관리에

심각한 사각지대 형성 한정된 인력으로

모든 작업을 감도학고 관리하기에는 부족

사고 발생 시 적절한 대응이 어려움

YOLOv4는 빠른 실시간 객체 감지 모델로, 

고성능과 정확도를 갖추고 다양한 객체

크기를 처리합니다. 다중 스케일 특징 추출, 

효율적인 백본 네트워크, 최적화 기술을

사용하며 다양한 클래스와 태스크를

지원한다.

Aruco Maker는 정보 처리면에서 우수하며

고유 식별 ID를 각 마커마다 부여할 수 있기

때문에

Aruco marker를 이용한 실내 위치 추정

방식 활용

실내 측위 방법은 실제 거리를 측정하는 것이 아닌 마커의 모서리를 감지하여

카메라에 비춰지는 크기를 바탕으로 얼마나 작아지는지를 이용하여 거리를

추정하는 방식을 사용

프로그램 예시

관제 시스템

전체 구상도
프로토타입


